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" | Método(s) de ensaio(s),btifizado(s): U U
) ABNT NBR 13962: — Méveis p@ ritério — Cadeiras — Req@ e métodos de ensaio. *QYX
V4

Ensaio(s) realizado(s):
Classificacdo, Seguranca e U idade, Dimensoes, Establllgﬁ}ReS|stenC|a e Durabllldag}e,X\

Equipamentos e/ ou instrume td\ﬁtﬂlzados v

Termohigrémetro TH-0

HD5JG421); Gaba%j

0 03/0009/0010/0011/0012/0
. 01_19); AN0023/0024/002

A 409 01_19); Maquina M
"\~ 10004 (Certificado de Cali a

(< Méaquina de Ensaio MT-0005 (Certificado de Calibrdgdo DNTT 24); Caixa de Peso

’ (Certificado de Ca ¢do 460/21); Obstaculo a camento dor OD-0011 (Certificado de

59GB2X21); Obst@ ao deslocamento do rodizi &% 012 (Certlflca e Calibracdo R1QVS921);

deslocamento izio OD-0013 (Certlflcad a

(Certificado_de ‘ealibracéo Y7X31623).

6/0027/0028/0029/0030/003 /0033/0034/0 ertlflcado de
3/02 (Certificado de calibra 2513524 / 45

ertificado de calibracéo El@); Maquina 3D MT-0012 %cado de cali a
Carga GC-0003 (Certificad alibracdo 8CTDAG623 e 80 23); Gabarito de Carga
GC-0004 (Certifi de Calibracdo YIL61123)SMedidor de Inclinacéo EIEI%O MG-002 (Cert
Calibracéo DB%} 3); Paquimetro Digital PI%b(Certificado de calibracéo F 23); PA-069 (Certificado de
Calibracéo C5 23); Dinamdémetro Portatil 02 (Certificado de calibragéo GG619); Gabarito de Raio CR-
0007 (Certificado de Calibracdo F67QTER2); Dispositivos de estabilidade, SD-0001 (Certificado de Calibracdo

07298/ J6LB21); Superficie pe de carregamento OB-0008.(Certificado de calibragcdo 906US121);
D|s IVO de Controle O (Certificado  de cdo  35Q4D623); Anilhas AN
19/0020/0022 (Certificad Calibracdo ¢&/MA 409 0119 e MA

libragéo 6I§Q’98T21) Balanca eletronica dl@&tal OB-0008

calibracdo

ificado de

calibracdo

Maquma de Ensaio MT¢ E\>'
078T2323); Maquina de E 9&5) MT- 0002 (C | ado de Calibragéo D829P823)~,

CX40001
bracao
ulo ao

2N

Produto %‘sa“i‘ado CADEIRA GlRATOB:IBQ‘bPERAc:loQ?K/ Q\(/
Cadi enominagéo: CADEIRAL\E& LERE-A- P{{ﬁw EP-G61-A. <<
Amostragem: U V
Q ornecida pelo cliente. (;{*W QQ Q((
"Data do Recebimento: 29/05/2024. \ o g
) Periodo de reallza(;a@))‘(é) ensalo(s)y(ﬂ?’@ /2024 a 10/07/2024. /QX e /Qk
Temperatura: 23,3°C ~

“Este relatério atende aos@eﬁsuos de acreditacao da @RE que avaliou a compe@é do
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0 <>\ \ ,/\ & ¢
I ' . N '
"X,CVS:(asmflcagao (3.1) N %g W;i( y E/ \\"l

Q, e {(,‘ S
O Caracteplg%&) Fisica _Classificacdo AN Z
(< X (Operauonal Tigo A AV
’ @ . Q- Operacional-Tipo B AN
Cadeira Giratc’{(a peracional com Apoia-BragQ\r« Operaciqné}}"ﬁpo C OV

‘(::} ‘{:} Operacional Tipo D \
{E {»1 Nag&&enquadra como operamonak,

N
9 A ({Q

(‘}/ Requisitps@brlentagao 2 0‘
“@;onmderar as partes acesswe)s‘ém relagdo a umgytico usuario. 0‘( QQ
¥Considerar partes acesswer\E%m movimentoele.dmbas s partes ou somente a'delas com as demais fixas, ¢ Ot
podendo existir ou ndo,meeanismo de fechamento automatico. {\\

) N4&o considerar com os de msalpa@?ﬂ() distancias que ndo varlgwé/@ménte seu movimento, naer

Seguxahga e Usabilidade (3.4)

N\ /<\

3
O

acarretando efeito tesoura

N&o considerar como ponto de ¢ Wmento onde ocorram contat@s.gom Usuario provido de ele

flexiveis, em uma ou ambas a es, Como espumas, borrach%/ u elementos retrateis, prom m%
possibilidade de abertura % ue 25mm sobre forgca ou 0. Ou seja, considerar son\ nde ocorra

contato entre partes r|g| R\
N4o considerar como. pentos de cisalhamento aqueles @m-que o usuario é capaz de ¢ r@oiar seus movimentos
e cessar a aplicacdeydeesforco no momento da ap da dor. &/
Deve ser usadﬁo:ggfﬁgrama para auxilio na ava@o dos pontos de msalhamen\jéonforme Figura 24
(ABNT NBR 2:2018)
s Requisitos d v&llagao N 4 Resultado
A cadeira* deve ser fornecida com al do usuério, no qual constem a
clafgzagao, as instrucdes para e regulagem e as recome(%ﬁes de CONFORME
g ranca cabiveis. R :“;
““Nao podem existir pontos %é"bsalhamento em partes ac Ngeis do movel, (’}i/ Q¢
(C/produmdos por mecanls acumulacdo de energla o%ef por exemplo, E/ CONFORME Qxf E/
(<\/ molas ou cilindro a gas J\L/ Q v
A N&o podem existir pontos de cisalhamento se o0 risgosse produz pe!e@" ®>
proprio usuério d e acOes de movimentos n (involuntari omo,
por exemplo, deslocamento de uma cadeir OKIevantar 0 assento’ou para CONFOR'%
ajustar o enc@ g@ O i\
Deve-segéﬁ‘rbvar o movel com bordas If\‘a?estas cortan%‘@ae estejam em 8\1
cont m usuario, considerando mente as b&r rigidas. Bordas <2 FORME
flexiveis ndo podem ser considerad&\j
s.extremidades de tubos e demais’ componentesﬁoﬁs‘frutlvos ocos, situados (< Q
Q a area (til, que permitam “:‘é'esso as regul da cadeira pelo usuario Q CONFORME Q
0 ¥quando na posicio sentadaxdévem ser seladasipu providas de tampées. <O . \g‘?w
' As partes lubrificadas gg\aésento devem('_g}\ projetadas de modo a evn’ar?o CONFORME ‘{\)
) contato com o corposg\gdfn as roupa&jde@suano em posicao sentada,,qk o

O

FORM — 003 — REV.05 — pag. 2/6/ IT-080 g@



3 "\ \3
* & &

Vo) Ve ) D

Laboratgr Ensaio acreditado pela CGCRE do com a ABNT NBR ISO/IEC 170 o nimero CLF 0056.
ugiofe e dep 0%
RELATORIO DE ENSAI0 N© 6401 Pagina: 3 de 6
7 7 7

) N

(mm e graus) (3.2)
za expandida de medicé atada € declarada como a j za padrédo da medicdo multiplicada
ator de abrangéncia k=2 para uma distribuicdo n corresponc}%g) uma probabilidade de \
énci i 5%

d Largu@}i}superfl’cie do S 6{ 06.9 @NFORME
as ex:ﬁo Q‘k >400 Q 506, 14 </
o OV
N\« A S
. \\:);Srgggtnodldade da superficie do\) >38%Q 4538 é( CONFORME
“%g) fundidade d NS < <
Profundidade do ass q
&b | oA do %gem ?530 470 433814845 52 19 | CONFORME 2
,«C} dessa varlaveé‘@n aixa (:)\‘ (:)\‘i (:}\X
) b regulagem), \2 enséo deve,q;
ser encontr em al UQ,‘ >50 - COI\@ ME
momento da regulagem Q 0
minimo 50mm de curs% @ ,é
9 Extensdo vertical d sto >240 6 565,3 2,7 é:(c(ON FORME
i | Largura atil dosentdsto 23050;\»((“ 4773 " | CONFORME
- AJ / AT — AJ
k Raio de cu ra do encosto @‘/ >400 \Q - CONFORME
Faixa ulagem de - . N o
| inclirla%@o dgo f = . ‘Cg 215 20,5 ‘q;, 1,46 CONFORME
ancia interna entre os \Q - 454,@,8 10 B FORME
; o oia-bracos Q-. RS,
€ Faixa de regulagem QO >60 2'«LQ(‘JO,Y &y - CONFORME (i
Q/i | Recuo do apoia-bra oia- Q N {1‘}}' q
Q\/ q brago na posicéo dae >100 ,\°| 68,6/ 158@{/\ 1,9 CONFORM% d
‘ mais baixa) __ . QQ {})Q
n Comprin@ao apoia-braco @ y @ 0,7 CQ@RME
—— o~ ~
o ;ﬁl’%ﬁ)a area util do apoia QQ >40 I <\ 87,2 0,6 <;//(§)NFORME
- O Pa)
“Projecdo da pata N\~ %\( PR
b 71 \S
s(:}, Com rodizio , {\:}\, <415) 384,1 28" | CONFORME «
“J{’ Com sapata {l"'?{" Q%s --- QY -- --- ‘Q

Kol O Nal
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s0es com carga

Q\ Altura da superfiCi
. a assento (intepvalo de
regulage @ ON
Angulo_dednclinacio do N\ o ¥ o ¥
P deiras sem N
¢ \@J agem desta variavel N\ 7 » Q B T, Q o
\Para cadeiras com N o o o NS
§(:;\" regulagem desta variavel v 2T /‘<> ,39°/-156 0’%0 CONFORME Q
Q:'{“ Altura do ponto S do A A Q
f encosto (mterval 170/ 207,3 ?.., v CONFORME ¢,
-Q regulagem) P o P
A\
, p | Alturado ap@"af;o ) 200/250 1930/ 29L8%> " 25 CONFORME

Ensaio de desequilibrio por. @xegamento da borda frontal @1 N

Ensaio de desequnlbrwgéé‘frente (7.1.2) A%i{"’ K. d CONFORME
Ensaio de deseqlii“ |’b§% para os lados em cadelraiqﬁeapo ia-brago (7.1.4) “\gv CONFORME
Ensaio de desegﬁ‘i’-l?l;rio para trds em cadeiras re,éi%aveis (7.1.6) A ,‘Ov CONFORME

A\ N

e Resisténcia (7.2)

0 de carga estatica na bor

\vf\:!r;saio de carga estatica compi (Ja no assento e encosto (%2 ’
= e o e @
+ | Ensaio de carga estatl\c@rtlcal no apoia-braco — Cer@(? 2.4)

CONFORME A{f}

CONFORME? \
QY CONFO@M{)L
R b

Ensaio de carga Bg,imilertical no apoia-brago ;\Hmal (7.25) & 9 COI\IF&ME
Ensaio de car\q@és‘t;ética horizontal no apoia-@@o’(?.Z.G) Vo W g){h:ORME
N N \ 4 4

>Ensa|o de durabilidade noa@ brago (7.3. 5(\‘{‘.
Ensaio de rotacao (7.3.6)>w Q‘Sx' Q/ CON F@Q‘E'

Ensaio de carga estatica na base (7@) &) C RME

Ensaio de durabilidade ao deslgé(bento de rodizios (7.3.8) ,Q(/‘ A((,@\\IFORME
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Ava&??%a conformidade: Q‘Q Q'Q

a sidera-se a estimativa da 4 eza de medicao associadaQqu ltados apr
aracdo da conformidade ¢é da mediante as especificagdes.ou normas. Q

do com a ABNT NBR ISO/IEC 170%% o nimero CLF 0056.

tados de modo que a

Q Q G s, 11 de julho de 2024.
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